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@ La presents invention conoeme une impnmante 10 com- 
portent un moyen dlmpressioa caractensee en ce quelle est 
integree dans un Dottier deptece manueflement par un opars- 
teur, cette impnmante comportant un moyen de reperage 
fineaire de sa position te long d*une figne d'un support d'ecri- 
ture 1, la commande dlmpression etant synchronisee avec 
cette position Bneeire. 
Appfcstion a nrnpression de documents. 
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Imprimante integree dans un bottler deplace manuellement 

La presente invention coneerne une imprimante comportant un moyen 
d» impression. 

Aotuellement les imprimantes les plus oourantes sont des 
5 imprimantes qui forment les caraeteres a imprimer par une serie de points 
juxtaposes par des techniques de frappe (tete depression a aiguilles 
et ruban encreur), de chauffe (impression thermique avec papier sensible 
a la chaleur ou ruban a transfert thermique) ou de jet d'encre. Ces 
techniques n<5 ces si tent en general deux sous ensembles eleotromeoaniques 
10 et elect roniques, l'un assurant le deplacement du sous ensemble 
d* impression et si necessaire de mouvement du ruban encreur pour 
imprimer une ligne de caraeteres, 1 T autre effectuant le deplacement du 
support sur lequel s'inscrit le message a imprimer, pour le ohangement de 
lignes. 

15 Ces techniques depression se preterit diffioilement a la realisa- 

tion d' imprimante pour des petits systemes informatiques portatifs non 
seulement a cause de leur volume et de leur masse, mais aussi a cause de 
leur consommation en energie, souvent incompatible avec une alimentation 
par batterie. 

20 Ces techniques d v impression present en t aussi de graves 

inconvenient s quand il est necessaire d f imprimer un message sur des 
documents usagers ou multifeuillets, a cause des risques de bourrage 
qu'entrainent inevitablement les meeanismes de deplacement du papier. 

Ces risques de bourrage sont d'autant plus agacants quand 11 

25 s'agit d f imprimer seulement une ou quelques lignes sur des forraulaires 
preimprimes. 

Le but de la presente invention est de permettre l f impression de 
quelques lignes sur un support quelconque sans mgoanisme de deplacement 
du sous-ensemble d f impression et de deplacement du support a imprimer. 
30 C'est 1'opeVateur qui realise lui-meme ces operations en tenant le sous- 
ensemble d f impression un peu a la maniere d f un stylo, en le d^placant 
suivant une ligne horizontale pour 1 9 impression des caraeteres d'une 
ligne et vertioalement pour la selection de la ligne sur laquelle doit se 
faire 1" impression. 

35 
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La technique d' impression utilisant le jet d f enore (ejection de 
gouttes a la demande a partir d'une tete comport ant au moins sept buses 
en ligne) est particulierement bien adaptee It oette manipulation car 11 y 
a absence totale de reaction mecaniques, contrairement aux tetes 
5 imprimantes a aiguilles, et cette t§te it jet d'encre accepte des 
tolerances de positionnement par rapport au papier pouvant atteindre 
quelques millimetres pour une quality depression courante, contrai- 
rement a tous les autres types de tete. Enfin, la tete a jet d'encre 
consomme jusqu'a 100 fois moins d'energie pour le marquage d v un point et 
10 est done parfaitement adaptee a un systeme portatif . 

La presente invention a pour objet une imprimante comportant un 
moyen d f impression, caracterisee en ce qu'elle est integree dans un 
bottler deplace" manuellement par un operateur, cette imprimante compor- 
tant un moyen de reperage lineaire de sa position le long d'une ligne 
15 d'un support d'ecriture, la oommande d v impression 4tant synchronised 
avec cette position lineaire. 

De preference, le moyen d 1 impression est une tSte k Jet d'encre 
munie d'une reserve d'encre et d'un mecanisme dejection de gouttes, et 
le moyen de reperage lineaire est un oapteur optoelectronique llsant une 
20 e"chelle de positionnement. 

Selon un premier mode de realisation, elle est reliee k un systeme 
informatique, 1' elect ronique necessaire k la synchronisation de la 
oommande d' impression £tant integree dans ce systeme informatique. 

Selon un deuxieme mode de realisation, elle est reliee k un 
25 systeme informatique, 1' elect ronique necessaire k la synchronisation de 
la commande d' impression etant integree dans 1' imprimante. 

Selon un troisieme mode de realisation, elle est autonome et 
comport e une m^moire generatrice de textes pre-enregistres. 

II est deer it ci-apres, en reference aux dessins annexes, une 
30 imprimante selon 1* invention. 

La figure 1 repr£sente une imprimante en position d' impression. 
La figure 2 represente cette imprimante en coupe selon II de la 
figure 1. 

Les figures 3, 4, 5 represent ent respect ivement les premier, 
35 deuxieme et troisieme modes de realisation. 
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Dans la figure 1, 1' imprimante 10 pr4sente une encapsulation de 
forme parallllepipe'dique telle qu'un boitier 22 permettant une orienta- 
tion angulaire, le pouce et V index de I'utilisateur serrant cette 
imprimante sur ses deux faces principales. L ' encapsulation peut bien 
5 entendu se presenter sous d'autres formes. 

Cette imprimante permet 1* impression d'un support d'ecriture tel 
qu f un papier 1 recouvert par un cache 2. Ce cache 2 comporte une echelle 
de positionnement 3 et une ouverture 4 correspondent a la zone a 
imprimer. La t§te comporte un capteur optoeleotronique 13 permettant la 
10 lecture de 1* echelle de positionnement 3- 

Selon les premier et deuxieme modes de realisation decrits oi- 
apres, un cordon eleotrique 21 relie l f imprimante a un systeme informa- 
tique. 

Dans la figure 2 montrant l 1 imprimante en coupe, on voit que, dans 

15 un mSme boitier 22, elle comporte une tete munie d f une reserve 
d'encre 11, rechargeable ou jetable, et d'un mecanisme dejection de 
gouttes 12. On voit egalement le capteur optoeleotronique 13 et un 
patin 14 qui d4finit la distance ideale entre mecanisme d 1 ejection et 
papier et done l f impression correote de car ac teres. 

20 Une realisation interessante du capteur consiste en un capteur 

optoeleotronique a reflexion constitue d'une diode demission et d'un 
phototransistor de reception integre* dans l f imprimante lisant l^chelle 
de positionnement. 

La position de l 1 imprimante le long d'une meme ligne est deter- 

25 minee par le capteur optoeleotronique 13 lisant 1» echelle de positionne- 
ment 3. On remarquera que la definition de cette Schelle de 
positionnement peut Stre nettement inferieure a celle necessaire a une 
synchronisation absolue de tous les points const ituant un earaotere. En 
effet, le mouvement de la main est assez regulier pour que I 1 on puisse 

30 estimer sa position k un instant t+1 en connaissant sa vitesse moyenne a 
V instant t. Une echelle au pas de 1mm par exemple est satisfaisante et 
compatible avec les capteurs optiques bon marche disponibles sur le 
mar che. 

Le reperage du debut de ligne peut etre realise par le cache 2, 
35 comme le montre cette figure 2, dont les ouvertures correspondent a la 
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position des lignes k eerire. La position du debut de ligne est alors 
laissee a la responsabilite de I'utilisateur. On peut egaleaent, en 
utilisant les possibilites du capteur optique faire preceder I'echelle 
de positionnement d f une indication de debut en code a barres. Ce dispo- 

5 sitif permet non seulement de positionner oorrectement le debut de la 
ligne k imprimer, mais aussi d f informer le systeme informatique du 
mumero de ligne que l'utilisateur veut imprimer en evitant ainsi toute 
erreur de positionnement. 

Bien entendu, cette imprimante peut etre guidee longitudinalement 

10 par un guide et l'6ehelle peut etre preimprimee sur le papier 1, dans le 
cas ofc le cache est transparent, ou directement sur le guide. II est tout 
de meme preferable de determiner la position de la tete independemment du 
cache, du papier ou du guide, par exemple, pour imprimer des textes 
suivant des lignes courbes permettant ainsi d'augmenter les possibilites 

15 d'emploi de cette imprimante. 

Pour determiner cette position independemment du cache, on peut 
utiliser par exemple un roulette avec capteur ou un accelerometre avec 
double integration. La qualite d* impression depend essentiellement de la 
qualite de la detection de position, Elle doit Stre bonne si l'on veut 

20 imprimer des caracteres lisibles optiquement. 

La figure 3 montre le premier mode de realisation, l f imprimante 10 
comportant seulement la reserve d'encre 11, le mecanisme d f ejection 12 
et le capteur optoeiectronique de synchronisation 13- Cette tete est 
reliee par un cordon 21 au systeme informatique 20 qui comporte une 

25 memoire 18 generatrice de caracteres, un micro-controleur programme 19 
et un interface eiectrique 17. 

Cette realisation permet d'obtenir une imprimante de faible cout 
qui peut etre jetable quand la reserve d'enere est vide. 

La figure 4 montre le deuxieme mode de realisation dans lequel 

30 l 1 imprimante comporte son propre circuit de commande : la memoire gene- 
ratrice de caracteres 18, le micro-controleur programme 19, l 1 interface 
17 et un circuit de mise en forme 16. Tous ces elements, ainsi qu'une 
alimentation 15, sont integres dans l f imprimante, cette imprimante etant 
reliee au systeme informatique 20 par un cordon 21. Cette realisation 

35 oblige une miniaturisation de reiectronique mais permet une liaison 
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compatible aveo une liaison standard. 

La liaison pour la transmission des informations pent Stre immate- 
rielle, realisee par exemple par un emetteur-recepteur infrarouge, oe 
qui ameliore le oonfort d' utilisation. 

La figure 5 montre le troisieme mode de realisation dans lequel 
tout est integre dans l'imprimante. Celle-ci est done totalement 
autonome et la memoire devient une memoire 18B generatrice de textes et 
cette mSmoire est bien entendu interchangeable. 

Sans sortir du oadre de 1' invention, une realisation possible 
integre egalement la fonction lecture de code barre utilisee comme moyen 
de synchronisation pendant la phase d'ecriture. II est alors possible, 
avec une electronlque adaptee, de lire un message code barre et de le 
retranscrire, traduit en symboles alphanumeriques, sur un support impri- 
mable. 



30 



35 



- 6 - 



2592337 



REVENDICATIONS 

1/ Imprimante (10) comportant un moyen d' impression, earacterisee en ee 
qu'elle est integree dans un boitier (22) deplace manuellement par un 
operateur, cette imprimante comportant un moyen de reperage lineaire de 
sa position le long d'une ligne d'un support d'ecriture (1), la commande 
d' impression etant synchronised avec cette position lineaire. 
2/ Imprimante selon la revendication 1 , earacterisee en ce que le moyen 
d'impression est une tete a jet d'encre munie d'une reserve d'encre (11) 
et d'un mlcanlsme d 1 ejection de gouttes (12). 

3/ Imprimante selon l'une des revendications 1 ou 2, earacterisee en ce 
que le moyen de reperage lineaire est un capteur opto£leotronique (13) 
lisant une ^chelle de posit ionnement (3)* 

4/ Imprimante selon l'une des revendications 1, 2 ou 3 f earacterisee en 
ce qu'elle est reliee a un systeme informatique, l'£lectronique neces- 
saire a la synchronisation de la commande d f impression etant integree 
dans ce systeme informatique. 

5/ Imprimante selon l'une des revendications 1, 2 ou 3, earacterisee en 
ce qu'elle est reliee a. un systeme informatique, V elect ronique neces- 
saire a la synchronisation de la commande d'impression etant integree 
dans 1' imprimante. 

6/ Imprimante selon l'une des revendications 1 2 ou 3> earacterisee en 
ce qu'elle est autonome et comports une memoire (18B) generatrice de 
textes pr£-enregistres. 
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FIG. 3 
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FIG. 5 
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